附件2：
变电巡检无人机任务赛规则

一、任务场景
（一）场景设置
搭建真型变电站设备区域，采用真实变电设备，涵盖主变、断路器、隔离开关等变电主设备；
在真型变电站设备区域，预设30个巡视采集点位，预设1个定位精度记录点位。
（二）任务流程
[bookmark: _GoBack]任务开始时，从30个点位中随机抽取15个（其中5个点位设有缺陷），无人机自动规划航线并从起点出发。
出发后，无人机首先前往定位精度记录点位，悬停20s，记录初始定位位置。
之后按照规划航线依次飞行至15个点位，同步采集可见光图像。
15个点位采集完成后，无人机飞至定位精度记录点位，悬停20s，记录第二次定位位置。
此后，机器人自主返航降落，导出飞行日志、采集数据与识别结果。
二、任务要求
（一）无人机要求
每支队伍使用的无人机型号限1种，可设置1台同型号备用机。
2.重量及体积要求
不限。
3.结构要求
不限。
4.控制要求
须搭载独立的电源，以全自动作业为宜。
（二）人员要求
1.调试阶段，每个参赛队伍限6人参加。
2.正式比赛时，每个参赛队伍现场讲解人员限1人，操作人员限2人。
[bookmark: _Hlk184731729]三、评价指标
（一）精确定位
从静态定位误差（是否柔顺、准确悬停在记录点位）、动态定位误差（两次记录的位置偏移量）、定位技术先进性和实用性等方面进行评估。
（二）航线规划
从航线覆盖完整性、规划路径的安全性、高效性等方面进行评估。
（三）数据采集
从视角合规性、清晰度、信息完整性等方面对采集数据的质量进行评估。

