附件2
2020年电力机器人专家工作委员会工作总结
一、基本情况
2020年第四届电力机器人专家工作委员会调整组织结构，成立配网、输电、变电领域机器人专业组与电力机器人试验检测工作组，专委会组织结构不断清晰，组织工作不断专业化。第四届电力机器人专家工作委员会共制定工作计划13项，启动工作计划8项，未启动工作5项，2020年度工作率为61.53%。2020年第四届电力机器人专家工作委员会参与工作专家共计51名，专家工作参与率为51%。
二、工作成效
（一）组织建设
1.第四届电力机器人专家工作委员会2020年第一次主任  工作会
2020年3月19日，第四届电力机器人专家工作委员会2020年第一次主任工作会在线上召开。会议肯定了电力机器人专家工作委员会2019年所取得工作成绩，分析了当前电力机器人技术发展面临形势与存在问题，明确了2020年重点工作计划。2020年专委会重点围绕输、变电、配与检测四个领域开展相关工作。
[bookmark: _Hlk58398198]（二）技术交流
1.全国电力机器人应用与创新发展论坛暨第四届电力机器人专家工作委员会年会
2020年6月30日，专委会邀请专家在线上召开“第四届电力机器人专家工作委员会年会筹备会”，确定2020年度会议主题、会议主要内容框架、论坛设置等，确定会议形式（会前线上会、会议同步直播、成果展示等）。
为推进电力机器人标准化、实用化发展，促进电力机器人技术领域成果创新和经验交流，提升电力机器人新技术成果转化与应用，专委会于2020年8月27-28日在贵州省贵阳市召开“全国电力机器人技术创新与应用发展论坛暨第四届电力机器人专家工作委员会年会”。
（三）专项工作
[bookmark: _Hlk58336136]1.《配网机器人技术提升方案》 
[bookmark: _Hlk58336487]2020年6月3日，专委会在线上首次召开了配网机器人实用性技术研讨会，会上专家对配网机器人现状、发展方向与局放监测技术做了相关介绍，深入研讨了当前配网机器人实用技术与配电网机器人智能局放传感技术研究，并对当前设备单位的配电网机器人智能局放传感技术提出了要求，讨论商定了工作展开形式、工作计划安排。
2020年6-12月，专委会对机器人公司提供环境搭建方案，评估检测效果，开展三合一检测技术提升工作。根据配网机器人技术提升效果计划组织编写《配网机器人技术提升方案》。
[bookmark: _Hlk58858294]2.《电力机器人接口统一解决措施方案》
2020年7月17日，专委会在线上首次召开变电站（换流站）巡检机器人接口统一性磋商工作会。会上专家介绍了变电巡检机器人充电接口及机器人室应用情况，围绕电力机器人技术应用的通用性、互换性、独立性三个方面展开交流，确定了变电站（换流站）巡检机器人四个须统一的软硬件接口类别，讨论制定了《电力机器人接口统一解决措施方案》大纲，安排了下一步工作部署。
2020年7-9月，专委会梳理变电站（换流站）巡检机器人须统一接口主要类别内存在的问题、整理变电站（换流站）巡检机器人接口统一解决措施方案并计划组织编写《电力机器人接口统一解决措施方案》。
（四）报告编写
1.《中国电力机器人技术应用发展报告》
2020年7月28日，专委会在线上召开了《中国电力机器人技术应用发展报告》编写研讨会。与会专家调整了《中国电力机器人技术应用发展报告》目录架构，并基于新目录进行编制任务的重新分工，确定了章节内容、材料编制、汇总、质量由各章节负责人负责。
2020年8月7日，委会在线上召开了《中国电力机器人技术应用发展报告》二次编写研讨会，与会成员确定了《中国电力机器人技术应用发展报告》各级目录标题，目前正在修改编写中。
2.《极寒地区电力巡检机器人（变电站）关键技术分析报告》
[bookmark: _Hlk58859428]2020年10月19-20日，为完善《极寒地区电力巡检机器人（变电站）关键技术分析报告》编制工作，专委会在内蒙古通辽市召开了极寒地区电力巡检机器人技术工作组第三次工作会，与会专家对《报告》目录进行分析讨论，对《报告》内容提出修改意见，目前完成编写，并将在2021年电力机器人专家工作委员会年会上发布。
3.《配网机器人感知与控制技术研究报告》
2020年7月31日，专委会在线上首次召开了配网机器人感知与控制技术研讨会，会议讨论了配网机器人感知与控制技术研究，确定了《配网机器人感知技术研究报告》与《配网机器人控制技术研究报告》任务分工，安排了下一步工作计划。
2020年11月3-4日，专委会在江苏省南京市召开《研究报告》初稿评审会。与会专家对初稿各章存在问题进行了集中讨论，并对相关修改意见达成共识，目前正在修改编写中，计划2020年12月底完成编写并在2021年电力机器人专家工作委员会   年会上发布。
4.《架空输电线路驻塔机器人关键技术发展报告》 
2020年8-10月，专委会通过线上与线下两种调研方式相结合，编写架空输电线路驻塔机器人调研情况分析表，总结当前架空输电线路驻塔机器人整体应用规模与存在问题，全面解析产品发展趋势，为制造单位了解产品情况提供参考并组织计划编写《架空输电线路驻塔机器人关键技术发展报告》。
2020年10月10-11日，专委会在云南省昆明市首次召开了输电领域机器人关键技术能力提升研讨会，与会专家对架空输电线路驻塔机器人技术现状进行交流，制定了《架空输电线路驻塔机器人关键技术发展报告》大纲，讨论并确定了《架空输电线路驻塔机器人关键技术发展报告》各章节任务分工，安排了下一步工作，目前正在编写中。
（五）标准编制
1.电站巡检机器人运行质量可靠性提升工作会
2020年7月30日，专委会一行8人与国网江西省电力公司检修分公司相关技术管理人员对有关单位机器人运行质量情况进行现场验证并做了详实评分。与会专家结合变电站（换流站）巡检机器人实际应用情况及发展需求展开了深入研讨，修订完善了《变电站巡检机器人系统运行质量可靠性评价方法》与《变电站巡检机器人系统运行质量综合评价规范》，根据工作要求，将对《变电站巡检机器人系统运行质量可靠性评价方法》与《变电站巡检机器人系统运行质量综合评价规范》每年进行一次修订。
2.《极寒地区电力巡检机器人技术规范》
2020年10月19-20日，专委会在内蒙古通辽市召开极寒地区电力巡检机器人技术工作组第三次工作会，会议明确了编写目的与编写内容，制定了《极寒地区电力巡检机器人技术规范》编写大纲，确定了《极寒地区电力巡检机器人技术规范》编写分工，安排下一步工作计划，根据本次会议，会后完成编写《极寒地区电力巡检机器人技术规范》。
三、工作亮点
（一）配网领域机器人科研创新发展座谈会暨配网领域机器人专业组启动会
[bookmark: _Hlk58336022]2020年4月15日，配网领域机器人科研创新发展座谈会暨配网领域机器人专业组工作启动会在线上召开。会议确定了配网领域机器人专业组组织成员，讨论了配网领域机器人应用现状与面临的挑战，提出了配网领域机器人未来核心技术的研究方向，明确了2020年配网领域机器人工作要点，细化了具体工作措施，确保各项工作有效推进。

（二）输电领域机器人应用与创新工作会暨输电专业组工作启动会
2020年4月26日，输电领域机器人应用与创新工作会暨输电专业组工作启动会在线上召开。会议确定了输电机器人专业组成员，讨论了输电领域机器人应用现状与面临的挑战，提出了输电领域机器人未来核心技术的研究方向，明确了2020年输电领域机器人工作要点，细化了具体工作措施，确保各项工作有效推进。
（三）电力机器人试验检测工作组启动会
2020年5月14日，为进一步明确电力机器人试验检测工作组工作定位、发展工作方向及工作规则，第四届电力机器人专家工作委员会在线上召开电力机器人实验检测工作组筹建工作会。
2020年5月29日，第四届电力机器人专家工作委员会电力机器人试验检测工作组启动会在线上召开。会议论述了组建电力机器人试验检测工作组目的及电力机器人试验检测工作组发展方向，确定了电力机器人试验检测工作组成员，明确了电力机器人试验检测工作组工作基本要求。
（四）变电领域机器人专业组工作启动会
2020年6月11日，第四届电力机器人专家工作委员会变电领域机器人专业组工作启动会在线上召开，会议确定了变电机器人专业组成员，讨论了变电领域机器人技术发展路线规划，提出了变电领域机器人发展创新因素，明确了2020年变电领域机器人工作要点，细化了具体工作措施。
四、存有问题
专委会运营机制不足难以解决不同专业领域机器人核心问题，专委会统筹力弱难以完成工作计划与结果。
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